
TÓPICOS DE GEOMETRIA ANALÍTICA COM O 

AUXÍLIO DO GEOGEBRA 



UM POUCO DE HISTÓRIA  

     O GeoGebra é um software de matemática dinâmica 
para todos os níveis de ensino que reúne Geometria, Álgebra, 
Planilha de Cálculo, Gráficos, Probabilidade, Estatística e 
Cálculos Simbólicos em um único pacote fácil de se usar.  
  
   É de código aberto, ou seja, há colaboração de 
programadores de todas as partes do mundo no intuito de 
melhorar o seu desempenho e a facilidade de utilização no 
ensino de matemática nas escolas de nível, básico médio e 
superior. 
  https://www.geogebra.org/ 
            
          



 



FERRAMENTAS 



INTRODUÇÃO A GEOMETRIA ANALÍTICA  

A Geometria Analítica estuda as 

propriedades das figuras geométricas 

estabelecendo uma relação entre a 

Geometria Plana e a Álgebra 

 

Toda figura geométrica pode ser analisada 

como um conjunto de pontos e para 

traduzirmos em linguagem algébrica as 

propriedades destas figuras geométricas 

associamos esses pontos a números.  



COORDENADAS E DISTÂNCIA NA RETA 

Se b e a são as coordenadas dos pontos B e A sobre o eixo , 

respectivamente, então d(B,A ) = |b−a|. 

 



NO NOSSO CASO... 



PONTO MÉDIO  

 Definição: Ponto médio M é o ponto que divide o 

segmento em dois segmentos de mesmo tamanho. 
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DISTÂNCIA ENTRE PONTOS DO PLANO 

A=(f,e), B=(c,d)  

d(A,B) = |AB| = )²()²(²||²|| decfGBAF 



 Calcule a distância do ponto A=(-1,2) ao ponto 

B=(2,-3). 

 Determine m de modo que a distância entre os 

pontos P=(m,1) e Q=(2m,-m) seja igual a 1. 



PONTO MÉDIO NO EIXO E 

 Sejam X e Y pontos de coordenadas x e y no eixo 

e. Então, a coordenada do ponto médio M do 

segmento XY é m= (x+y)/2. 

 

 d(M,X) = d(M,Y) ↔ |x-m| = |m-y| 

                                 ↔  m-x = y-m 

                                 ↔ m= (x+y)/2 



PONTO MÉDIO NO PLANO 
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O CÍRCULO 

 

O círculo C de centro no ponto A ∈ π e raio 

r > 0 é o conjunto que consiste dos pontos 

do plano π situados à distância r do ponto 

A, ou seja:  

                     C = {P ∈ π|d(P,A) = r}. 

 

 



ROTAÇÃO DE 90º DO SEGMENTO OP 

  Seja P = (x,y) um ponto do plano π. 

Então, os pontos P`= (−y,x) e P``= (y,−x) 

são obtidos a partir do ponto P 

rotacionando de 90◦ o segmento OP em 

torno da origem. 



 






