skalari umnofak

a-
= kut izmedu vektorad i b
a-a=la*sp=0
svojstva skalarnog umno3ka
pozitivnost:d-d@ = 0,a-a=0ca=0
Kkomutativnost: d -5 = b -d
homogenost: (4-d) b = Ma - b)
B ) WM

skalarni umnozak u koordinatnom sustavi

B=1al-[b]-cos

duljina vektora: 1d] = [4B| = 148]

radijus-vektor: neka je © bilo koja totka ravnine il prostora | AB zadani vektor, tada postoji

Jedinstvena totka T u ravini ili prostoru za koju je 4B = OT

vektor OT nazivamo radijus-vektor tocke T

d

suprotan vektor:

nul-vektor: 0 .

Pravo sl ana
komutativnost: 4+ 5 = b+

i= A8+ AT

Tead)+BaT+0])
67+ 0]) + (274 47)
6+2)7+(0+4)]
=8i+4]

asocijativnost: (4 +5) +E=a+ (b+2)

oduzimanje vektora: d — b = & + (~B)

normirani vektor: &

normiranje vektora je postupak kojim uzmemo neki vektor (bilo koje duljine) pa ga natjeramo da

postane duljine 1, odnosno jediniéni vektor

u pravilu vekteri & i f su jediniéni vektor (4. normirani vektori) ali ne moraju biti okomiti
1

i=to
|48|

usmjerena duzina (AB} u kojoj razlikujemo pogetnu tocku
(hvatiste) i zavrdnu tocku (kraj)
duljina
udaljenosti izmedu pocetne i zavrSne toCke <K

ako zadani vektori imaju zajednicki pocetnu togku, onda ta tocka,

smjer ima 3 komponen pravilo paralelograma » zajedno s krajnjim tockama nacrtanih vektora, odreduje tri vrha
odreden pravcem . paralelograma
vektori koji imaju isti smjer nazivaju se kolinearnim ) o . pavaleln_glam je odreden dvama nekolinearnim vektorima imaju
orijentacija osnovni pojmovi » zajednicku tocku O, a zbroj tih vektora je dijagonala

paralelograma
dva vektora su jednaka ako imaju sve tri komponente

jednake vektori su ulanCani ako se zavrsetak prvog podudara s pocetkom
P . drugog - pravilo ulanéavanja
suprotni vektori imaju istu duljinu i smjer, a suprotnu zbrajanje vektora  [pravilo trokuta
orijentaciju D 2

nul-vektor je vektor koji ima istu pogetnu | zavrsnu togku,

zbroj dvaju ulancanih vektora je vektor koji spaja pocetnu tocku
odnasno duljina mu iznosi 0

prvog vektora sa zavrsnom tockom drugog vektora
( komutativnost - a+h=b+a

svojstva asocijativnost - (a+b)+c=a+(b+c)

razlika vektora definira se kao zbroj sa suprotnim vektorom -

a-b=a+(-b)

razlika se odreduje tako da se izaberu vektori jednaki

pocetnima, a da imaju zajedni¢ki pogetak, tada je razlika
vektor koji spaja zavr$etak drugog sa zavr§etkom prvog

neka je O bilo koja toka ravnine ili prostora i (AB}! zadani
vektor, tada postoji jedinstvena to¢ka T u ravnini ili prostoru za <=
koju je (ABY=(OTH

radijus- vektor

skalarni umnozZak oduzimanje vektora
>

d=ai+aj baza Kartuzijeva pravokutnog sustava vekiora
Behiind il = jedini€ni vektor na osi apscisa < U .
ool + by] [} = jedini¢ni vektor na osi ordinata Kartuzijev koordinatni sustav jedini¢ni vektor ( vektor duljine 1
naziva se i ort

X, y = koordinate vektora mnoZenje vektord skalarom
> A=k
i

H

N oy kriterij/uvjet kolinearnosti
jediniéni vektor: a, =

smjer mu je jednak smjeru vektora al

1

kriterij kolinearnosti: & = k - : .
: linearna nezavisnost velora duljina mu je jednaka umnosku apsolutne vrijednosti skalara i

: | : duljine vektora
ako su iste orijentacije: k = 21 vektor o mnozi se skalarom a tako da se dobije vektor ad)sa Juline veidora P .
P orijentacija mu je jednaka orijentaciji vektora &l ako je a>0, a
svojstvima . - &
IEl suprotna orijentaciji vektora a! ako je a<0
ako su suprotne orijentacije: : k = —F[

3 R pouéak/teorem o srednjici trokuta:

linearna kombinacija vektora: @, *a; + @z *a; = 0

M, N = polovista

linearno nezavisni vektori: ako @y = a; = 0 N 1 AB

linearno zavisni vektori: ako a; = 0,a; = 0 |MN| =§|Am SMN = gﬁ'
AE =AM + MN + ND
MN = NC +CM -> MN =AM + NE
MN - 4B = -MN
2MN =AB/:2

N =278
g2

=B + A = (a7 + 0y i)+ (i +57)
= (67+07) + (27 +43)
=(6+2) T+ (0+4)]
=874
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